STWiOR - SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I OBIORU ROBOT

Dla zadania pn. ,,Rozbiérka budynku przy ul. Czyzynskiej 15
w Krakowie”

ROBOTY WYBURZENIOWE, DEMONTAZOWE I ROZBIORKOWE
Kod CPV 45111100-9

Grupa, klasa lub kategoria KOD Nazwa

Klasa robodt 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia
i rozbidrki obiektéw
budowlanych; roboty ziemne

Kategoria rohot 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia,
roboty ziemne
Kategoria robot 45111100-9 Roboty w zakresie burzenia
Kategoria robét 45111220-6 Roboty w zakresie usuwania
gruzu

Opracowal: mgr inz. Czeslaw Hodurek

mgr inz. Czestaw
Uprawnienia byugd
projektowania, kier




Spis tresci

1
2
3
4
5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH...v.ovvvoovooceeveeeeeeeeoe s e
6
7
8
9



1. WSTEP

1.1. Przedmiot opracowania

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét wyburzeniowych, demontazowych i rozbiérkowych, prowadzonych

w ramach projektu: ,,Rozbiérki budynku przy ul. Czyzynskiej 15 w Krakowie”.

1.2. Specyfikacji techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Okreslenia podstawowe:

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej SST s3 zgodne z
obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego. Roboty
rozbiérkowe — roboty budowlane majace na celu demontaz elementéw wchodzacych w skiad
istniejgcego obiektu budowlanego. Odpady — kazda substancja lub przedmiot, ktérych

posiadacz pozbywa si¢, zamierza pozby¢ lub do ich pozbycia jest obowigzany.
1.4. Zakres robot objetych opracowaniem

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie rozbiérek i demontazéw wystepujacych w obiekcie. W zakres tych robot

wchodza:

— Rozbidrka urzadzen i sieci instalacyjnych
— Rozbidrka okien i drzwi

— Rozbidrka $cian dzialowych

— Rozbidérka dachu

— Rozbidrka stropow

— Rozbiorka scian
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robGt

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot, ich zgodnogé
z dokumentacja projektowsg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania

dotyczace robot podano w OST ,,Wymaganiach ogblnych” pkt. 2



2. MATERIALY

Materiaty z rozbiorki

— gruz ceglany,

— gruz betonowy,

— gruz ceramiczny,

— elementy metalowe (ztom stalowy),

— elementy drewniane i drewnopochodne,
— materiaty z PCV,

— szklo, pustaki szklane

3. SPRZET

Do rozbiérek moze by¢ uzyty dowolny sprzet. Wykonawca zobowigzuje sie do zapewnienia
kompletnego zestawu narzedzi, niezbednych do prawidtowego i terminowego wykonania prac.
Do odspajania gruntéw zwigztych oraz do zrywania lub rozbiérki obiektéw lub nawierzchmi
przewidzianych do usunigcia z placu budowy, stosowacé kilofy, mtotki pneumatyczne lekkie (o
masie 7 - 9 kg), srednie (10 - 12 kg) i ciezkie (powyzej 12 kg). W przypadku braku sprezarek
dostarczajacych powietrze do miotkéw pneumatycznych mogg by¢ stosowane miotki
elektryczne lub spalinowe przy zachowaniu duzej ostroznosci z punktu widzenia bezpiecznego
wykonywania robot. Przy rozluznianiu konstrukcji milotkami pneumatycznymi nalezy
przestrzegac nastepujacych zasad: a) stosowaé przerwy w pracy pracownikow obstugujacych
narz¢dzia pneumatyczne ze wzgledu na duza ilos¢ drgan oddziatywajacych na organizm ludzki,
b) nie wolno dopuszczaé do wykonywania robét narzedziami pneumatycznymi kobiet,
miodocianych oraz oséb chorych na reumatyzm, c) przy pracy miotem wyburzeniowym
zatrudniaé¢ réwnoczes$nie dwéch robotnikéw, zmieniajgcych sig co pol godziny, d) ograniczaé
do mozliwego minimum bieg luzem narzedzi pneumatycznych, ze wzgledu na wywolywanie
przez te urzadzenia nadmiernego hatasu, ) narzedzia pneumatyczne podczas pracy powinny
by¢ trzymane sprezyscie za uchwyty rekami zgietymi w tokciach, a przewéd odprowadzajacy
zuzyte powietrze nie powinien by¢ skierowany na obstugujacego dane urzadzenie; poza tym
pracownik obstugujacy mtot pneumatyczny powinien go tak ustawiaé, aby pyt wytwarzany w
czasie jego pracy byl odwiewany przez wiatr, ) pracownicy obstugujgcy narzedzia

pneumatyczne powinni by¢ poddawani badaniom lekarskim przynajmniej dwa razy w roku.

Prace powinny by¢ wykonywane z zastosowaniem Zwyzki.



Obalanie obiektéw sposobami zmechanizowanymi ze wzgledéw terenowych i bliskie

sasiedztwo budynkdw jest zabronione.

Obalanie lub rozsadzanie czgéei obiektu za pomoca materiatéw wybuchowych jest

zabronione.

4. TRANSPORT

Wykonawca zobowiazuje si¢ do zapewnienia $rodkéw transportu niezbednych do
prawidlowego i terminowego wykonywania prac. Srodki transportu wykorzystywane przez
Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie
BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym. Przewozony ladunek zabezpieczyé przed spadaniem

1 przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Roboty przygotowawcze

Teren prowadzenia robét rozbiérkowych i demontazowych nalezy oznakowaé i zabezpieczy¢
zgodnie z przepisami BHP przed dostgpem 0séb nieupowaznionych. Przy prowadzeniu robét
nalezy bezwzglednie przestrzegaé przepisow bhp i p.poz. Przed rozpoczeciem robét
rozbiérkowych 1 demontazowych nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem lub przed
zniszezeniem wszystkie elementy budowlane i wyposazenie nie podlegajace rozbioree,

a pozostajace w strefie wykonywanych prac.

5.2. Wykonanie prac rozbiérkowych Roboty przygotowawcze: Przed przystapieniem do robét
rozbiérkowych nalezy teren ogrodzi¢ i oznakowaé zgodnie z wymogami BHP i przepisami

Prawa Budowlanego.

5.2.1. Prace rozbidrkowe wykonywac recznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego zgodnie

z programem technicznym wykonania robot.

5.2.2. Przy rozlegtych rozbiérkach konstrukcyjnych nalezy bezwzglednie przestrzegac

przepisow BHP i wykona¢ stosowne zabezpieczenia.
5.2.3. Po wykonaniu robét rozbiérkowych teren splantowaé i oczysci¢ z resztek materialow.

524. W zakresie rob6t uwzgledni¢ catos¢ proceséw technologicznych, przy zalozeniu
wiasciwej organizacji i technologii robét warunkujgcych maksymalne bezpieczenstwo pracy
oraz przy uwzglednieniu wykonania wszystkich czynnodei i naktadéw niezbednych do

wykonania robét rozbidrkowych i wyburzeniowych.



5.1.6. Naklady robocizny obejmuja czynnosci podstawowe podane w wyszczegodlnieniu robét

1 przedmiarze, jak réwnieZ nastepujace czynnodci pomocnicze:

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— wewnelizny f(ransport poziomy na potrzebne odleglosci w poziomie narzedzi
i wszelkiego drobnego sprzgtu pomocniczego,

— segregowanie, sortowanie i ukladanie materialow i urzadzen uzyskanych z rozbidrki
elementéw budynku oraz materiatéw rusztowaniowych, pomostow, stemplowan itp.
w obrebie strefy obiektu rozbieranego,

— obstugiwanie sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,

— utrzymanie w stanie przejezdnym drég dojazdowych dla pojazdow samochodowych
w celu wywiezienia ze strefy przy obiektowej gruzu 1 materialéw uzyskanych z
rozbidrki, rusztowan, stemplowan itp.,

— utrzymanie w porzadku stanowiska roboczego,

— wykonanie czynnosci zwigzanych z likwidacja stanowiska roboczego,

— wykonanie niezbgdnych zabezpieczen BHP na stanowisku roboczym oraz wokét

bezposredniej strefy przy obiektowej, uprzatniecie strefy rozbidrki.
Prowadzenie robdt

Roboty rozbiérkowe wykonywaé recznie lub mechanicznie. Elementy pochodzgce z rozbidrki
nalezy na biezgco segregowaé, skladowaé w wydzielonych i zabezpieczonych do tego celu
przez Wykonawcg pojemnikach na odpady lub pryzmach, a nastepnie sukcesywnie wywozic.
Odzyskany ztom stalowy nalezy odsprzedaé w najblizszym punkcie skupu ztomu. Pozostaty
gruz oraz inne odpady nieszkodliwe dla §rodowiska uzyskane w wyniku robét rozbidérkowych
nalezy wywiez¢ na najblizsze wysypisko $mieci. Materialy nie podlegajace przyjeciu na
wysypisko odpaddéw nalezy przekazaé¢ do zaktadu utylizacji. Wszelkie materialy skazone
biologicznie lub chemicznie, pochodzace z demontazu, powinny by¢ spalone lub wywiezione
na skiadowisko wyznaczone przez wladze sanitarne. Elementy i materialty pochodzace
z rozbiorki (odpady) powinny byé usunigte z terenu budowy w terminie i w sposdb
niekolidujagcy z wykonywaniem innych robét. Nie nalezy dopusci¢ do nadmiernego
nagromadzenia si¢ materialéw rozbiorkowych w budynku jak réwniez nie mozna spowodowac
zanieczyszcezenia odpadami rozbidrkowymi otoczenia obiektu. Podczas prowadzenia robot,
przy ktorych istnieje mozliwos¢ spadania réznych przedmiotéw (demontaz konstrukcji

zadaszenia), nalezy je wygrodzi¢ i zabezpieczy¢ daszkami. Daszki ochronne powinny byé



umieszezone na wysokosci min. 2,4 m od terenu i mie¢ spadek 45 stopni w kierunku zrédta
zagrozenia. Zakazane jest uzywanie daszkéw jako rusztowan. Miejsca niebezpieczne nalezy
oznakowa¢ znakami ostrzegawczymi lub  zakazu. Roboty prowadzié zgodnie
z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 1. (Dz.U. Nr 47 poz. 401) w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych. Roboty
nalezy przeprowadza¢ tylko i wylacznie pod nadzorem os6b uprawnionych. F ragmenty murow
przeznaczone do wyburzenia nalezy demontowaé z zachowaniem duzej ostroznosci tak, aby
nie uszkodzi¢ stropdw i innych elementéw znajdujgcych sie w poblizu wyburzanych $cian.
Materialy posegregowac i odnie$¢ lub odwiezé na miejsce sktadowania. Pokrycie dachowe
rozbieraé recznie. Materiat poza obrgb budynku znosi¢ lub spuszczaé rynnami w sposdb
zabezpieczajgcy przed uszkodzeniem. Konstrukcje zadaszenia $mietnika oraz czescel pracowni
mechaniki pojazdéw samochodowych nalezy usuwaé recznie. Material odniesé poza obreb
budynku. Elementy stolarki i slusarki o ile zostang zakwalifikowane przez whasciciela obiektu

do odzysku wykué z otwordw, oczyscié, 1 sktadowad.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogoblne wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punktach Specyfikacji Ogbdlne;.

Kontrola jakosci wykonania robét odbywa sie na biezaco po zakoficzeniu kazdego etapu robdt
rozbiorkowych i demontazowych i polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot
z dokumentacjg projektowsg i wytycznymi zawartymi w niniejsze] specyfikacji oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru/Inzyniera. W interesie Wykonawcy jest prowadzenie biezgcej
kontroli wykonywanych robét - po ukoriczeniu kazdego etapu rob6t. Ma to na celu prawidlowe
wykonanie zleconych prac w ustalonym w umowie terminie. Zaniedbanie tego obowigzku
prowadzi¢ moze do nawarstwiania si¢ kolejnych bledéw, co w konsekwencji skutkowaé bedzie
zlg jakoscia prac, koniecznodcia dokonania poprawek i ewentualnoscia zastosowania kar
umownych przez zleceniodaweg. Kontrola jakosci wykonanych robét rozbidrkowych polega
na: — wizualnej ocenie kompletnoéci wykonanych robét rozbiérkowych, — sprawdzeniu braku
zagrozen na miejscu rozbiorki, w tym prawidlowosci zabezpieczen obiektu oraz terenu do niego
przylegajacego, oraz zabezpieczen rozbieranych elementéw obiektu budowlanego, -
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania
lub pozostajacych w konstrukcji, — prawidtowosci wykonanej segregacji odpadéw, — WYyWOozZU
gruzu i unieszkodliwienia odpadéw z miejsca budowy, — sprawdzeniu zgodnosci zakresu
wykonanych robét z niniejsza specyfikacja i ustaleniami z Zamawiajagcym. Zasady

postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami Wszystkie roboty, ktére wykazuja wieksze



odchylenia cech od okre$lonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny byé ponownie
wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier
moze uznaé wadg za nie majgca zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres

i wielko$¢ potracen za obnizong jako$¢.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sa:
Rozbidrki obiektéw kubaturowych — [m3 ]

Rozbibrki obiektéw inzynierskich — [1 szt.]

8. ODBIOR ROBOT .
Ogolne zasady odbioru robdt podano w Specyfikacji Ogolnej. Przy wykonywaniu robét

objetych niniejszg specyfikacjg nalezy stosowaé: — odbiory robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, polegajgce na koncowej ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji obiektu ulegaja zakryciu lub zanikajg; — odbiory czesciowe polegajace na
ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét, ustalonych w szczegolowych warunkach
umowy, w ktorych okresla si¢ rowniez terminy odbioréw czesciowych; — odbiory ostateczne
polegajace na ocenie ilosci i jakosci calosci wykonanych robét oraz ustalenia koncowego
wynagrodzenia za ich wykonanie. Przedmiotem odbioru koncowego moze byé tylko calkowicie
zrealizowana umowa. Czynnosci odbiorowych dokonuje komisja powolana przez
zamawiajgcego. Z przeprowadzonych czynnosci odbiorowych sporzadza sie protokoty.
Protokét odbioru koncowego podpisywany jest przez zamawiajgcego dopiero po usunieciu
przez wykonawce wad ewentualnie stwierdzonych w trakcie odbioru robét. Roboty uznaje sie
za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PYATNOSCI

Warunki platnosci bedg okreslone w umowie. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

podano w Specyfikacji Ogolnej. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

|

roboty przygotowawcze i pomiary,

— rozkucie i demontaz elementéw podlegajacych rozbioree,

— montaz i demontaz rusztowan (w miare potrzeb),

— transport poziomy i pionowy materialéw z rozebranych elementéw,

— ukladanie i segregowanie materialéw na placu budowy,



— wykonanie niezb¢dnych pomiaréw i sprawdzen,

— utrzymanie czystosci i porzadku stanowisk roboczych,
— oznakowanie miejsca Robdt i jego utrzymanie,

— zaladunek i wywoz materiatéw na wysypisko,

— koszty sktadowania gruzu na wysypisku oraz utylizacji,

— koszty zwigzane z zapewnieniem bezpieczefistwa i higieny pracy na budowie.

10. AKTY PRAWNE | NORMY ORAZ PRZEPISY LWIAZNE

Opracowania podane w Specyfikacji Ogélnej Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30
pazdziernika 2002 r. w sprawie minimalnych wymagan dotyczacych bezpieczenistwa i higieny
pracy w zakresie uzytkowania maszyn przez pracownikow podezas pracy (Dz. U. Nr 191, poz.
1596 z p6Zniejszymi zmianami). Ustawa o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001r. (teks jednolity:

Dz.U. 22007, Nr 39, poz. 251 z pézniejszymi zmianami).



